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ić
:
D
am

p
in
g
op

ti
m
iz
at
io
n
of

p
ar
am

et
er

d
ep

en
d
en
t
m
ec
h
an

ic
al

sy
st
em

s
b
y
ra
ti
on

al
in
te
rp
ol
at
io
n

11
:3
0–
12
:0
0

D
.
K
h
lo
p
o
v
:
A
u
to
m
at
ic

m
o
d
el

re
d
u
ct
io
n
of

d
iff
er
en
ti
al

al
ge
b
ra
ic

sy
st
em

s
b
y
p
ro
p
er

or
th
og
on

al
d
ec
om

p
os
it
io
n

S
.
v
a
n

O
p
h
e
m
:

P
ar
am

et
ri
ze
d

m
o
d
el

or
d
er

re
d
u
ct
io
n

fo
r
se
co
n
d
or
d
er

sy
st
em

s
w
it
h
a
lo
w

ra
n
k
ch
an

ge
in

th
e

sy
st
em

m
at
ri
ce
s

12
:0
0–
12
:1
0

C
lo
si
n
g

R
o
o
m
:
U
1

12
:1
0

L
u
n
ch


